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*  Modellierung & Netzerzeugung: FreeCAD
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Abbildung 2 « Qualitat des Gleichungssystems im Vergleich: Quadratisch — Kubisch
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Anwendung des Gleichungssystems

Abbildung 4 « Die Verwendung neuronaler Netze zur Substitution des Gleichungssystems
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Zukinftige Arbeiten:

* Implementierung von weiterer Software in VISOC

¢ Anwendung von Alternativen zum Gleichungssystems
(z.B. Neuronale Netze)

*  Vergleich der Ergebnisse zu dieser Arbeit

Abbildung 3 « Berechneter Frequenzverlauf durch die Anwendung des Gleichungssystems
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